
  ナノのシステム化（ロボットの例） 
物質・材料をベースとするナノテクノロジーが、ロボットという形で社会実装されるに
は、ナノレベルの計測と解析により制御する材料研究（例えば、ナノ界面層の最適化）を基盤
とし、材料、デバイス、部品からシステムへの階層間・階層内連携研究を必要とする。 
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ナノテクノロジー分野における学術雑誌数の推移 

トムソン・ロイター社のデータベース”Journal Citation Reports”において 
「nano science ＆ nano technology」の分野に区分されている雑誌数 
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学術雑誌刊行数の推移 

トムソン・ロイター社のデータベース”Journal Citation Reports”
（2014年）において「nano science ＆ nano technology」の分野に 

登録された雑誌を対象とする発刊数の推移 
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