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1949 290 10 163
1952 815 20 33 287
1952 20 9 136
1961 220 5 30
1962 340 3 272
1964 1,960 290 26 447
1968 368 3 42
1968 1968 673 18 52 330
1978 96 25 211
1978 1,183 7 28 1,325
1983 934 5 104 163
1984 13 1 29 10
1987 16 2 161
1993 1993 53 2 967
1993 601 230 323
1994 72 3 788
1995 104,906 6,558 6,433 43,792
[416]-2001 2003)
12 25
50,000
45,000
40,000
35,000
30,000
25,000 ( )
20,000
15,000
10,000
5,000
0
0 20,000 40,000 60,000 80,000 100,000 120,000
(2003) [416]-2001
(2003) 107 , URL

http://www.fdma.go. jp/data/07117HanshinJishinl07.pdf

467



http://www.fdma.go.jp/data/07117HanshinJishin107.pdf

468




cQ

HP ,H17
,http://www.cqpub.co. jp/interface/sample/200503/1f0503 chap2.pdf

469




) (

(

470




2002

471

/N




6400km 150cm
100 38.3km

40km

10000 400km

4.4

472




473




474




475



3776

2700

3070

476




3776
3576 3576 3400
3374 3374 3350 3200
3100
2700 2950 3070 3030
2780
2700 2600
2400
2305
1920
1980 1440 2400

http://www.fujikyu.co.jp/ 2005 2 27
http://lwww.fujikyu.co.jp/tozan/2001/

477




10+

10—+

10

10

10

10

10

10—+

3.333333...

3.333...

15

12

15

10/3

478




479




66535
665356 7392

CRC

43 1

9

65535

65535
66535
9 655359 7281 6
6 655356
665356
6
9
150 3309 CRC-32
CRC

480




http://www.cs.williams.edu/~tom/courses/336/outlines/lect7_2_html

481




D

5m
1/5 7.5mm 1.0
0.1 75mm

0.1
0.2 0.5
0.1 0.2
m
0.2 5cm 37.5mm>=7m 5m

482




L3116}

Boe® 48 100135 B cawi-398

B @& 713 EENECY, CONEIBCRRETES

DBGRAEEREBAE TBAL KRN,

o a:ﬁ-'-
r

- =
Mihonbashi

55

Kamiuria Cirnari

—

a300m

l Yokohama Machida

b0 kB

EXIT

13cm (i) 135
9cm (- )30cm (2703 350)
) 50cm
— w R Z.rE5H IS | EEBEEES kR
FTDIEER (m) g0 fmm3 30 (310007

ey 025 5 S000

=] 0.3 7 2333

T\ Lossd 0.5 10 20,00

BEhEm L —F 5 an 1600

FEEEFHR 5 100 2000

TBIE I 15 130 GE7

PR BT T 20 200 10000

hEFFROIEFET 50 480 a00

— iFiEie EF S (1] 300 5.0

EiEIE R S 100 GO0 500 2

$B001 (1) 5 75 1500

8102 5 375 750

+805 5 15 500

B0y

(B BE SR OE) g 10y Ut

85710 5 75 150

(1993)
35 12 17

483




100m

1991

100m

1/100

484




¥

in)

\%\_\,

|
1| g '
|

A

Y

P52

(2002)

(' )100m CHROMNO PASH 1@

P57

485



(1.09)

10

1.2

100

15453cm

1

30.303cm

1.09

18241c

1.2

486




A

Y

3 1 5 95.5cm 6 3 191cm
3 5 6 1
3 6
2 9 87.9cm 5 8 175.8cm
2 8 5 6

1.09

"R

‘

487




365.2422
365.2422
4 366
100 1900 2100 365
400 1600 2000 366
365 365.2422 0.2422
365.2422 365 0.2422
1 0.2422 1 0.2422 - =0.2422
4.1288
4.1288 4 1 366 1
0.2422 0.9688 0.2422 x4 0.9688
4 0.0312 0.9688
0.0312 4 —+0.0312 128.2051
128
128 4 128
100 4 0.0312 100
0.0312 4 x=<100 0.78 100 0.22
400 366

488




0.2422
365 365.2422 365 0.2422
A . 0.0312
. 2422 x4 i
366 0.9688 0 > 0.0312

100 4 0.376

365 0.0312 25 0.22
400 4 0.12

366 0.22%4 0.12

489




=2 TTX

okm

490




http://www. ftpi.net/doc0/spe/06_old/adv/

491




/10

10

100

/100

1000
JAN
EAN ) JAN
1000
131313131313
=< =< < < 10 10
4 +27 +0 43 +2 +9 +4 +15 +6 +21 +8 +27 =126 = 10 12 6
10 6 4
12
100 10 0.1%
0.1% 0.1x<0.1 0.01
100

492




4

i

I

9012340567

B = T —F (THT)
AL - 7 L —F 5T

Fr o FEiul (1§D

JAN
JAN
13 12 11 10 6 5 4 2 1
> > > > > > | x > >
27 15 21 27
4 427 +0 +3 +2 +9 +4 +15 +6 +21 +8 +27 =126 + 10 12 6 T

10

6

4

493




2
1 oo
110 70 30
1 100 1 200
1
100 1 1 =100 100 200
=200 50 100
1 100

494




200
— 200
«— 1

100
— 100
+—1

100

495



km
10
km
30 km/
10
340m/ 340[m/ ]><10[ ]=3400[m]=3.4[km] 3.4km
km/ km/

8[kml/4[kn/ 1 8[km]/8[kn/ 1 =1[ ]

10

10

80km

km

496




B3FfH]
A

BFfE] X

497




14 78.32
85.23
50
80
5
10 60
70 1
7
65 16.74 21.23 75 10.03 13.14
85 5.25 6.89

498




120,000

6,000,000

100,000

5,000,000

80,000

4,000,000

60,000

3,000,000

40,000

2,000,000

20,000

1,000,000

68-98
¥8-08
6.-GL
¥.-0L
69-99
¥9-09
65-9S
¥5-0S
6v-Gv
yy-0v
6€-G€
¥€-0¢€
62-5¢
¥2¢-0¢
6T-GT
¥1-0T
6-9

25
2.25

b
o

1.75

0.01

15

1.25

0.001

0.0001

0.75

05

0.00001

68-58
¥8-08
6.-SL
¥.-0L
69-59
¥9-09
65-SS
¥5-09
6v-G¥
v-0v
6€-5€
¥€-0€
6¢-S¢
¥¢-0¢
61-ST
¥1-0T
6-9

-0

16

499



	第６章　算数・数学における日常生活、産業・社会・人間と関連した発展的題材
	勾配100％！こんな道、車が登れるの。
	10のマイナス6 乗の意味
	2の128乗台のコンピュータ
	2002 年4 月以降の地図とそれ以前の地図の緯度・経度の違い
	GPS 技術で地面の動きを正確に測って地震予知
	江戸時代の技術で地図を作ってみよう
	カーナビはどうやって自車の位置がわかるのか
	常用対数ってどんな時に役立つの？
	度数分布と関数の機械の保全活動への応用
	複素数ってどんな時に役立つの？
	服の肩口は開くとどんな形？
	温度が高いと壊れやすい半導体
	減価償却
	サイクロイド曲線って役に立つ？
	微分方程式ってどんな時に役立つの？
	必要な時に動かない確率～デマンド確率
	“あいまいさ”を科学する
	地震時における被害を受けた建物は揺れが原因？液状化が原因？
	シナリオ分析で確率を明らかにする
	金属材料の切削加工
	ゲームキャラクターの振り付け
	コンピュータで天気予報
	コンピュータによるベクトルの可視化
	分散ってどんな場面で役に立つの？
	ベクトルと文字認識
	内積って役立つ！
	意思を定量化する
	確率密度分布はどんな場面で活用するの？
	行列ってどんな場面で使われているの？
	たくさんのデータからおおまかな傾向を把握するには？
	判別分析で売上アップ！
	安心を支える確率
	行列で立体映像を作る
	行列のバンド幅
	販売予測で悩める経営者を救う
	変動幅とリスクの関係
	携帯の文字入力の規則
	光と影の防犯対策
	飲料水の缶の理想的な形は？
	マンホールはなぜ丸い？
	あなたは、何処へ遊びに出かけますか？
	間違いさがしの応用
	携帯電話メールの送信料はどっちがお得。
	地震時における建物被害から人的被害を予測する
	自分の身体が鍵になる
	弦楽器はルートの音色
	水平線はどこまで見える？
	ゴミの重さ
	富士山頂への道のり
	「10÷３」を図で描こう
	「余り」で間違い探し
	どんな文字が見やすいのかも数字が教えてくれる
	四角形と三角形の違いが新素材を生み出しました
	畳の大きさは違う
	一年は365.2422 日
	自動車の走行距離の測り方
	機械の間違いを防げ！
	円高・円安って何のこと？
	速度の違いを利用する～地震速報への利用～
	男性と女性どちらが長生き？


